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Abstract 



Each arm (5) of the gripper (4) includes a rotary component (7) which turns 
round axis (8) to switch elastically between rest, work and grip settings under 
bottle pressure and vice versa. At rest, the components (7) stand less than 
one bottle neck apart and with the bottle clear as opposed to the work setting 
at bottle neck spacing due to the bottle entering the space (6) from outside. 
In the grip setting, the components (7) turn back partly elastically onto the 
bottle neck and so hold this in the grip space. The fork (4) of the gripper is 
supported by element (11) which holds up the neck of the bottle in the grip 
space (6). The component (7) includes a roller (10) joined to a pin (9) which 
fits into the arm (5) via springs (12). The springs tilt and re-set the axis (8) in 
the work and rest settings respectively. 

Data supplied from the esp@cenet database - 12 



http://12.espacenet.com/espacenet/abstract?CY=ep&LG=en&PNP=FR2785271&PN=FR2785:... 7/17/02 



® REPUBLIQUE FRANQAISE 

INST1TUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE 

PARIS 



® N° de publication : 2 785 271 

(a n'utiliser que pour les 
commandes de reproduction) 

@ N° d'enregistrement national : 9912307 



(ft) (nt CI 7 • B 65 G 47/86, B 08 B 9/42, B 67 C 7/00 // B 08 B 
101:08 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(22) Date de d§p6t : 01.10.99. 

@) Priority : 30.1 0.98 IT 98000063. 


(7l) Demandeur(s) : PROMEC S.R.L Sodeta a responsa- 
hilita iimitata IT 


$3) Date de mlse & la disposition du public de la 
demande : 05.05.00 Bulletin 00/1 8. 


(72) mventeur(s) : ALFIERI GIACOMO, COLOMBI GIU- 
SEPPE et RONCHETTI ROBERTO. 


Llste des documents cites dans le rapport de 
recherche pr6llmlnalre : Ce dernier n'a pas ete 
etabli & la date de publication de la demande. 




@) References & d'autres documents natlonaux 
apparent^ : 


@hitulalre(s): 

® Mandatalre(s) : CABINET LAVOIX. 



< 

I ■ 

CM 

m 

CO 
CM 



DlSPUbllll- Ufc Ktti&c rvun dwu 
POLYETHYLENE TEREPHTALATE. 



© La presents invention conceme le secteur des dispo- 
slws de prise (1) pour boutellles ou contenants (2) en matie- 
re plastique et peut §tre utilisSe, par exemple, sur des 
rinceuses ou s6cheuses & souffle d'air, ou encore dans des 
transporteurs du type & 6toile. Le dispositif en question com- 
prend une fourche (4) k deux bras d^finissant un logement 
(6) Un 6l6ment plvotant (7) est initialement InsSrS au niveau 
de Pextr6mit6 de chacun des bras (5), lesquels elements pi- 
votants (7) peuvent toumer sur un axe de rotation (8) pour 
passer, de manlfcre §lastlque, d'une position de repos & une 
position de travail puis & une position de pnse, suite a la 
pouss6e exerc£e par la bouteille elle-mSme. 
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La pr6sente invention concerne un dispositif 
de prise pour bouteilles ou contenants enmatiSre plas- 
tique, notamraent en PET (polySthyl&ne tSrSphtalate) . 

Le dispositif en question peut §tre utilise 
5 dans le secteur des lignes d'embouteillage, en parti- 
culier comme element de prise de bouteilles ou conte- 
nants dans des etoiles de transfert, par exemple, ou 
sur des rinceuses ou sScheuses 3- souffle d'air, ou 
plus gSnSralement durant les operations oti la bouteil- 

10 le doit Stre bloqu6e au niveau de son col et eventuel- 
lernent retourn6e pour y introduce de l'^ir ou des H- 
guides de lavage et de sterilisation, 

Le jtj§tiejT connu compjrend des dispositifs de 
prise utilises sur des machines du type rinceuses et 

15 consistant essentiellement en une. pince dont les deux 
branches sont destinies 3 saisir et 3 bloquer la bou- 
teille. Les systdjijes d'ouverture et de fermeture de 
ces branches peuvent Stre di.ff events. On utilise no- 
tamment des pinces dont les branches s f ouvJTent et se 

20 -. ferment sus cprturiande d'un jnecanisnje 3 cajnes, plut6t 
complexe et enco.mbrant. 

Dans une autre solution, presentee dans le 
brevet EP 7218Q8, les branches de la pince sont r§a- 
lisSes dans une roatiSre plastique pouvant' §tre def or- 

25 m6e par simple pression des contenants. En phase de 
fermeture , la largeur d'ouverture des branches de la 
pince est inf§rieure au di^mfitre de la zone de prise 
de la bouteille ou du recipient de faqon 3 ce que la 
bouteille, une fois forcSe "4 1 ' int§j;ieur , soit bloquSe 

30 et puisse Stre retpurnee. 

Ladite pince s'use rapidenjent du fait du ma- 
tSriau utilise et de la contrainte d laquelle elle est 
soumise lors de chaque ouverture et ferjrjeture, et pr6- 
sente eri paxticuliez: un risque eieye de rupture au ni- 

35 veau de 1' attache des branches a la structure de sup- 
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port, ofl elle est le plus sollicit6e. 

Le but de la prgsente Invention est d'glimi- 
ner les inconv§nients susmentionngs en rgalisant un 
dispositif de prise pour bouteilles pu contenants en 
5 matiSre plastique, notamment en PET, qui simplifie le 
systSme de prise de la bouteille et rfisiste a l'usure 
dans le temps et aux contraintes r6p6t§es. 

Les buts cl-dessus sont atteints par un dis- 
positif de prise pour bouteilles ou contenants en ma- 
10 ti&re plastique, not^ment en PET, et prSsentant un 
col, desting a saisir lesdites bouteilles par le col. 
Ce dispositif selon la prgsente invention comprend une 
fourche a deux bras, dSfinissant un logement destin§ a 
receyotr ledit col de la bouteille. Le dispositif com- 
15 prerid, pour chacun de ces bras, un Sl&nent pivptant 
pouvant tourner sur un axe et passer , de mani&re 61as- 
tique, d'une position de repos a une position de tra- 
vail puis a une position de prise, et inyersenjent, sui- 
te a l f action de pouss6e exercSe par la bouteille elle- 
20 .m&ije. Les positions ci-dessus qont dSfinies suivant 
l'6cart minimum existant entre les Slgnjents pivot^nts 
et suivant la position de la bouteille. En position de 
. repos r l f 6cart minimum entre les <3eqx SlSnjents pivo- 
tants est inf^rieur au diamStre du col de la bouteille 
25 qui se trouve a l f ext$rieur de la fourche ; en position 
de travail, 1^ bouteille force l'Sc^rt minimum entre 
les deux 61Sn>ents pivotants, cet 6cart deyenant done 
presque 6gal au diamStre de la bguteille ; enfin, en 
position de prise, les Sl&nerits pivQtants rappelfis de 
30 mani&re fil^stique contre le col de la bouteille blo- 
quent la bouteille a l'intfirieur de la fourche et l'S- 
cart entre ces m&mes SISments pivotants est supSrieur 
a l'gcart minimuit), 

Cette caract6ristique r ainsi que d'autres, 
35 seront rendues plus saillantes dans la description qui 
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suit, qui prgsente une realisation prgfgrge de la pr6- 
sente invention sous forme d'exemple non limitatif, et 
a I'aide des schgmas ci- joints, dans lesquels : 

- la Figure 1 montre une vue de dessus d'uri dispo- 
5 sitif de prise ; 

- les Figures 2, 3, 4 et 5 montrent une vue de c6- 
t§ en coupe partielle du dispositif de la Figure 1, 
selon diffgrentes y^i^ntes de realisation ; 

- les Figures 6 et 7 mQntrent, respectivement en 
10 position de arepos et en position de trayail, une vue 

de cOtg en coupe partielle du dispositif de la Figure 
1, selon une autre variante de realisation. 

En se rgfgrant aux figures, on peut voir que 
le numgrg 1 indique un dispositif de prise pour bou- 
teilles pu cqntehants 2 en matidre plastique et prgsen- 
tant un cqI 3, ledit dispositif gtant jnontg par exemple 
sur des rinceuses qu sgcheuses a souffle d'air, ou des 
Stoiles de transfert, et gtant destine a saisir les 
bouteilles 2 pa* le col. 

Le dispositif de prise 1 (voir figure 1) com- 
prend une fourche 4 a deux bras 5 qui dgf inissent un 
logement 6 desting a recevoir le col des bouteilles 2. 

h l'extrgmitg de chaque bras 5, ledit dispo- 
sitif prgsente initialement un eigment pivotant 7 pou- 
vant tourner sur un axe de rotation 8, Quand la bou- 
teille 2 est a I'extgrieur du logement 6, les Pigments 
pivotants 7 sont eh position de repos dans laquelle 
l'gcart njiniitjun) entre ces deux .m§mes elements pivotants 
7 est infgrieur au diajqStre de la zone a saisir, soit " 
le col de la bouteille. 

Conune le montrent les figures, chaque glgment 
pivotant 7 comprend un rouleau 10 saillant infgxieure- 
ment par rapport a la fourche 4, solidaire d'un axe 9 
insgrg au niveau de l'extrginitg. du bras 5 correspondant 
ou fixg de jr^nidre pivotante a ce n)&ne axe, selon les 
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variantes de realisation adoptees. 

I/axe 9 et Xe rouleau 10 peuvent Stre rea- 
lises et associSs a la fourche 4 de plusieurs maniS- 
res, de fa9on 3 ce que soit l'axe, soit le rouleau, 
5 3oit les deux elements, puissent Stre orientes ou 
eiastiquement d§form§s par l 1 action de pouss6e de 
la bouteille et permettre ainsi au col de la bouteil- 
le de pgn§trer dans le lpgement -6, 

La fourche 4 pjrSsente en outre, sous le lo- 

10 gement 6, un element d'appui 11 destine a supporter 
infer ieurement la bouteille. Cet element d'appui peut 
consister en un Pigment en saillie, comme dans la fi- 
gure 2, ou en un rouleau fixe ou pivotant, ou encore 
en un autre element d'appui eiastique. 

15 Les figures 2 3 7 montrent quelques-unes 

des diffSirentes vatiantes de realisation selon les- 
quelles le disppsitif de prise 1 peut Stre r6alis6. 

Dans la variante de la figure 2, l'axe 9 
est solidaire du rpuleau 10 pour dSfini.r V element 

20, pivotant 7, £a fourche 4 et l'axe 9 sont abodes de 
manidre flexible, c'est-a-dtre que l.\axe 9 est ins6re 
dans les bras 5 avec interposition de rooyens 6 last i- 
ques 12 destines a permettre l'inclinaison de l'axe 
de rotation 8 suite a la pouss6e de la bouteille. 

25 Le3 moyens eiastiques 12 comprennent au 

moins un manchon 13 realise en eiastomdre et destine 
3 recevoir l'axe 9, ce dernier pouvant librement tour- 
ner sur l'axe de rotation 8* Tant les axes 9 que les 
. ... rouleaux 10 sont. jrigides et peuvent Stre realises en 

30 acier inoxydable ou dans un autre materiau adequat. 

Dans les variantes de realisations des figu- 
res 3, 4, 6 et 7, le rouleau 10, qui definit 1' element 
pivotant 7, est un element composite qui comprend au 
moins un element eiastique 14 supporte par au moins un 

35 element rigide 15, generaleroerit en acier, L'axe 9 est 
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rigide et est introduit au niveau de l'extremite des 
bras 5 de fagon a §tre solidaire de la fourche 4. 

Dans les figures 3 et 4 # on peut voir notam- 
ment que l'^xe de rotation 8 est essentiellement ver- 
tical et que 1' element eiastique 14 est du type a an- 
neau avec extensipn radiale limitee. Par contjre, dans 
les figures 6 et 7> l'axe de rotation 8 est incline 
et l 1 element eiastique 14 prSsente une extension ra- 
diale plus impojrtante. 

Dans la yariante de realisation de lc* figu- 
re 5, le rouleau 10, qui definit l 1 element piyotant 7, 
est rigide et l'axe 9 est realise en matiSre plastique 
de fa9on a pouvoir fiechir sous 1' action de poussee de 
la bouteille. 

Considerons 3 present le fpnctionnement du 
dispositif decrit ci-dessus : les elements piyotants 7 
peuvent passe* , par deformation eiastique , d'une posi- 
tion de repos a une position de travail puis a une po- 
sition de prise , et inversement, suite a V action de 
pouss6e exercee par la bouteille 2 sur ces m&nes ele- 
ments pivotants. 

En position de repos , les elements piyotants 
7 sont distants l'un de l 1 autre d'un ecart minimum ln- 
ferieur au diamStre du col de la bouteille 2, qui se 
trouve a I'exterieur du logement 6* En position de 
travail, la bouteille 2 force l f ec<urt minimum entre 
les elements pivotants 7 pour penetrer dans le loge- 
ment 6, 1 1 eca,rt minimum devenant ^insi presque egal au 
diamStre du col de la bouteille. Pour finir^ en posi- 
tion de prise, la bouteille 2 est a l'interieur du lo- 
gement 6 et les elements pivotants 7 sont en partie 
jrappeies eiastiquement contre le col de la bouteille/ 
conseryant encore un certain degre de deformation ou 
d'inclinaison eiastique pour bten retejair la bouteille. 
Les positions de repos et de travail sont 
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respectivement representees dans les figures 6 et 7, 
pour une variante de realisation particuli&re decrite 
ci-dessus. La prise de la bouteille s'effectue par 
effet de la pouss€e exercSe par la bouteille elle-m&- 
5 me, et notamment du col, sur les elements pivotants 7 
qui, de la position de repps, sont ScartSs I'un de 
l 1 autre jusqu'a atteindre la position de travail. 
Cette poussge entrajne egalement- les elements pivo- 
tants 7 a tourner, facilitant ainsi 1 1 introduction 
10 du col de la bputeille dans le logement 6 oti il est 
infgrieurement supports par 1' element d'appui 11, 

Le passage de la position de repos a la po- 
sition de travail , spit le forcement de l'ecart mini- 
mum entre les elements pivotants 7, est rendu possi- 
15 ble gr^ce a I'inclinaison ou la deformation eiastique 
des axes 9 pu des rouleaux 10, suivant la variante de 
realisation adoptee, 

Quand la bouteille 2 est a I'interieur du 
logement 6, les elements pivotants 7 sont en partie 
20 rappeies eiastiquement en position de prise, 

Une fois la bouteille saisie, le dispositif 
de prise 1 execute les operations preyues de la machi- 
ne ou de l 1 element sur lequel il est monte. Si le dis- 
positif de prise 1 est par exemple monte sur une rin- 
25 ceuse ou s6cheuse a souffle d'air, il retourne ensuite 
la bouteille 2 et l'achemine au niveau d'une buse, non 
representee dans les figures , qui souffle de l'air ou 
pulverise un liquide de traitement a I'interieur de 
. cette m&me bputeille, 
30 Pour finir, 1 'operation de prise se repdte 

en sens inverse quand la bouteille 2 quitte le dispp- 
sitif de prise 1 pour continuer le cycle de production. 
De l f int6rieur du logement 6, et de la fa$on propre a 
la variante de realisation adopte© (voir description 
35 ci-aprSs), la bouteille 2 agit sur les elements piyo- 
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tants 7 et les fait passer de la position de prise a 
celle de travail , puis £ celle de repos, 

Dans le cas de la figure 2, 1 'association 
flexible entre la fourche 4 et l'axe 9 pemjet I 1 in-, 
clinaison des axes de rotation 8 par rapport a la 
verticale. De cette £a<jon, la bouteille eiargit l'e- 
cart minimum entre les elements pivotants 7 et s'in- 
troduit dans le logement 6. Une fois l 1 action de 
poussSe de la bouteille terminee, les axes 8 sont en 
partie rappeies eiastiquement en position de prise 
par les moyens eiastiques 12, et notamment par le 
manchon 13 en eiastom&re. Dans la variante de reali- 
sation des figures 3 et 4 f les ei6jnents pivotants 7, 
dfifinis par les rouleaux 10, passent de la position 
de repos a la position de travail par compression 
eiastique des rouleaux eux-m§iiies, et notamment de 
1' element eiastique 14 * Lors du passage de la posi- 
tion de travail a la position de prise, les rouleaux 
conservent un certain degr6 de compression eiastique 
qui leur permet de retenir la bouteille dans le loge- 
ment 6, 

Dans la variante de realisation des figures 
6 et 7, les elements pivotants 7, definis far les 
rouleaux 10, passent de la position de repos a la po- 
sition de travail, et inver semen t, par flexion eiasti- 
que des rouleaux eux-m§mes (figure 7) v Cette flexion 
est obtenue gr^ce a la position inclinfie des axes de * 
rotation 8 et 3 V extension radiale des rouleaux 10, 
et notamment de 1 pigment eiastique 14, Pqur finir, 
dans la variante de realisation de la figure 5, q\X 
les elements pivotants 7 coincident avec les rouleaux 
10, le passage de la position de repos a la position 
de travail se fait par flexion eiastique des axes 9. 
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REVENDICATIONS 

1, Dispositif de prise (1) pour bouteilles 
ou contenants (2) , en matidre plastique et pr6sentant 
un col (3) , destin§ a saisir lesdites bouteilles (2) 

5 par le col (3) et comprenant une fourche (4) a deux 
bras (5) dfifinissant un logement (6) destinS a rece- 
voir ledit col de la bouteille/ ledit dispositif 
gtant caract§risS eri ce qu'il comprerid, pour chaque 
bras (5) , un €l$njent pivotant (7) pouvant tqurner 

10 sur un axe de rotation (8) et passer de maniSre filas- 
tique, d'une position de repos a une position de tra- 
vail et a une position de prise suite a la pouss$e 
exercfie par la bouteille elle-m&rie, et inversement, 
ladite position de repos correspondant a la positiQn 

15 dans laquelle l f 6cart minimum entre lesdits elements 
pivotants (7) est iriffirieur au diamStre du col de la 
bouteille et la bouteille (2) est a l f ext6rieur du 
. logement (6) , ladite position de travail correspon- 
dant a la position dans laquelle l f 6cart minimum en- 

20 tre lesdits 616merits pivotants (7) est figal au dia- 
mStre du col de la bouteille, c f est-3-dire lorsque 
la bouteille force cet §cart minimum pour ientrer ou 
sortir du logement (6) , et ladite position de prise 
correspondant 3 la position dans laquelle lesdits 

25 616ments pivotants (7) sont en partie rappel€s de 
mani&re Slastique contre le col de la bouteille et 
retiennent ainsi la bouteille (2) a I'intfirieur du 
logement (6) f 

2, Dispositif de prise (1) selpn la reyen- 
30 dication 1, caractfirisS en ce que ladite fourche (4) 

comprend un 616ment d'appui (1.1) destinS a supporter 
inffirieurement le col (3) de la bouteille (2) a 
l'intfirieur du logement (6). 

3, Dispositif de prise (1) pelon la reyen- 
35 dication 1, caractSrisS en ce que chacjue Silent pi- 
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votant (7) comprend un rouleau (1.0) solidaire d'un 
axe (9) qui est ins6r§ dans le bras (5) correspondant 
avec interposition de moyens 61astiques (12) destines 
3 permettre I 1 inclinaison de l'axe de rotation (8) en 
5 position de travail et le rappel de ce m§me axe de 
rotation (8) en position de repos. 

4. Dispositif de prise (1) selon la reven- 
dication 3, caractSrisfi en ce que lesdits moyens 
filastiques (12) comprennent au mQins un manqhon (13) 

10 rgalisg en glastomSre et destinS a loger l'axe (9) et 
3 permettre l f inclinaison et le rappel successif de 
l'axe de rotation (8) suite a la poussSe exercSe par 
la bouteille (2). 

5. Dispositif de prise (1) selon la reyen- 
15 dication 3 f caractSrisS en ce que ledit axe (9) et 

ledit rouleau (10), qui d§finissent ledit 61§n>ent pi- 
votant (7), sont rSalisfis en acier, 

6. Dispositif de prise (1) selon la reyen- 
dication l, caractgj:is§ en ce que ledit SlSment pivp- 

20 tant (7) est dSfini par un rouleau (10) fixS de manlS- 
re pivotante £ l'axe (9) qui est solidaire du bras (5) 
correspondant, 

7* Dispositif de prise (1) selon la reyen- 
dication 6, car^ct6ris§ en ce que ledit rouleau (10) 

25 comprend au moins un $16ment glastique (14) pguvant 
§tre d6form§ par l 1 action de poussSe de la bouteille 
et supports par au moins un gl&nent ri^ide (15), 

8, DispQsitif de prise (1) selon la ;reveri- 
dication 7, caractSrisfi en ce que lesdits axe^ de 

30 rotation (8) des Pigments pivotants (7) SQnt, en po- 
sition de repos, sensiblement verticaux, 

9. Dispositif de prise (1) selon la reyen- 
dication 7, caractSrisS en ce que lesdits axes de 
rotation (8) des 616ments pivotants (7) sg.nt, en po- 

35 sition de repos, inclines. 
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10. Dispositif de prise (1) selon la rev n 
dication 6, caract§ris6 en ce que ledit axe (9) est 
r6alis6 dans un matSriau §lastique. 
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